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Effect / Cost / Effort

@_ Ability to impact cost
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Cost of design
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Drafting-centric
workflow
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AISKINAMASIS RASTAS
(VAIZDAS PLANE)

MONTUQJAMAS IRENGINYS: Darby vykdymo
schemoje (vawdas plane 1 pjivyje) pavaizdiotas wengmio
AB 60-A-15R0! montavings. Prmta, kad rengmo svors
yra 128: Momavimo meru pastato karkasas turi atlaikyni
apkrovas, kurios atsiras monojant 4 engin (i bl
athiks teoriman skaxtzavimai).

MONTAVIMO PRIEMONES: frenginisi _monmoti
sondojamas specialis mobilus kranas LIEBHERR LTM
1500, kurio keliamoji galia yra 500t Kranas statomas pagal
schemoje pateikius matmenss (su tolerancija = 20cm) ant
surenkamy g kebo plokséy u sutarkinto #ryro dangos.
Esant epakankanom pagrindo stprumn po_ awtrygersis
dedamos wrvernonings kraao pagrindo plokités (prelumenarts
matmenys 100x2.00m). Kranas renas ant autrygerny, kunie
iéstumiami iki galo ir sudaro 10,059 6m ploto stanhy réma,
Krano korpusas orienmotas lygiagretiar 6 adiai, o kabina
mukserpta ; Suaure.

Koms mooovoo  dubams skt o bi
sukomplelmotas sn 31.7m ilgio uzfksuota teleskopine siréle
if prie stréles prtvirtmtais papildomais standiano pyriais su
atotampomis. Taip sukomplektvotas kranas 10.0-12.0m
arsmuam gaki pakelt kroviny lawrio mase neviriya 149-129
(kebamy galiy pagal sickins redia tikshati su krano
savinirkais)

KELIMO EIGA:

1. Jrengmys s r pastatomms  bei
oremmoanis  pagal  schemy,  frenginys  stropuojamas
sumetmiais stropass u2 kiekvenos kebmo wees”, kai
kickvieno stropo abi kilpos kabinamos ant kablio (ty. uz
ausses’” kabinama tres stropo vidurm, tap gaunama dviguba
‘maksunl stropo kebismop gakia),

2. Nevirsiant 11.0m sickso, kranas weagmy pakelia |
nenmzesne oei +15 500m aukiéio akitude (renginio apatios

3 renginj  pribikent i valdun bnksciomis
atotampomis, strele sukama iki projeltines padéties

4 Trengmys muesdtiamas | projekrane padeti leidtiant
srele i kably

5. [rengin atkabinti leidzian tik patdkinai prirvirtims
prie pastaro konstrukeipy projektingje padétyje 1t itikmus,
kad nra okios pastato r renguno nestabihumo bet standumo
artsmes
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VAIZDAS PICVYJE
IR STROPAVIMO SCHEMA
CONSTRUCTUS e Comnc’ -
[ —— Darms Migikmskas
Sttennia stropa: 2004.08.30
05y PAPILDOMAS AKSONOMETRINIS MONTAVIMO DARBY VAIZDAS
3 ABGALISRO!
F (1281) n 2)

Sictavs wrupn
(L1500 mm)
2
AB 60-AC15R01
R | 0280
PASTABOS:
1. frenginys stropuojamas sintetiniais stropais pagal
stropavimo schemsy;

2. Montuojant rengin pagal pateiktas scheaas kritiniu
kelmo momest krano sirele priarieja prie habiusiai
arsikibusiy Konstrukcijy 1.8m atstumn, tadiau net i toka
atveu darban furi bt atliekami vengint bet kokio stréles
susidtrimo su konstrukegomss

3. Momtavimo  darbams  tu vadovauts  atestuots
asmenys.

4 Kramstai, stropuotojas i regulmotopi tun bits
supatindinti su darby e1ga r pevalo jos lakyns (papildoma
safceti montavimo darby aksonometring vaizds).
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